Tenir compte de ces points dans les plans d'installation suivants pour TIP avec régulation électromécanique :
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Les informations concernant les types de lignes et de cablage doivent étre respectées, conformément a la norme VDE 0100.

Sans * : NYM-J. Nombre de conducteurs requis, y compris le conducteur de protection compris, spécifié sur le cable. La section n'est pas
spécifiée, étant donné que la longueur du cable est incorporée dans le calcul des sections.

Avec * : J-Y(ST)Y 0,8 mm, max. 100 m entre le variateur de vitesse de rotation et le dernier aérotherme. A partir de 20 m, poser un blin-
dage unilatéral. Poser séparément des cables a haute tension.

Avec ** : Cable de détection 1,5 mm?, par ex. J-Y(ST) Y 4 x 2 x 0,8 mm, max. 100 m. Poser séparément des cables a haute tension.

Avec *** : J-Y(ST)Y 0,8 mm, max. 100 m entre le variateur de vitesse de rotation et le dernier aérotherme. A partir de 20 m, poser un blindage
unilatéral. Poser séparément des cables a haute tension.

Avec **** : J-Y(ST)Y 0,8 mm, max. 100 m. Poser séparément des lignes électriques.

Si d'autres types de cables sont utilisés, ces derniers doivent &tre au moins équivalents.

Les bornes de raccordement de I'appareil sont adaptées a une coupe transversale maximale de fil de 2,5 mm2.

En cas d’emploi de disjoncteurs a courant de défaut pour les moteurs avec technologie EC, ceux-ci doivent étre sensibles au courant pul-
sé (type A). Lors du fonctionnement de I'appareil, de méme qu'en cas de convertisseur de fréquence avec dispositifs de protection Fl, une
protection individuelle n’est pas possible. Lors de I'allumage de I'alimentation en tension de |'appareil, des courants de charge impulsion-
nels des condensateurs dans le filtre CEM intégré peuvent conduire au déclenchement de dispositifs de protection Fl. Pour une sécurité
de fonctionnement maximale, un courant de déclenchement de 300 mA est recommandé.

Pour I'interprétation de I'alimentation réseau par I'utilisateur, les données électriques doivent étre observées.

TIP

AMDMAMW



Pose de céble TIP (**00), pilotage par variateur de vitesse de rotation type 30510 TIP

Réseau TIP EC électromécanique TIP EC électromécanique
230V L .
Protection par fusible par Appareil n° 1 Appareil n° 2
I'utilisateur.
Observer les informations
du tableau
« Données électriques ».
A [Boitier de raccordement Types 54xx56, 54xx58 et 55xx56, | Boitier de raccordement Types 54xx56, 54xx58 et 55xx56, |
: uniquement bornes Ub, Ucet GND | | unigquement bornes Ub, Uc et GND X
Réseau 230 V I | | |
L N PE X | .
L] | Pont monté | | Pont monté |
INT . i . . :
<l en usine Ri > 49 KQ en usine m‘
PE | PE | PE | L | N C LNC LNO D1J Ub | Uc |GND| A+ | B- | SH PE | PE | PE | L | N C LNC lNO D1J Ub | Uc |GND| A+ | B- | SH
E‘ - ~ - ~ E‘ - ~ - ~
5 5
!
W1 o~ ©
= =
3 3 3
& 8 &
|~ |~ G|~
5 5 5
] L g"ﬁge w4 9"199 L 4 gnige W8
S N N s N P S N A
2 2 3 2 2
. . — . . . )
Bornier a fournir par I'utilisateur W5 Bornier a fournir par I'utilisateur
2* |
1) Concernant les appareils
supplémentaires (nombre max., voir
o — information)
= =
3 2*
e B - - - - ... 1
I |
| = !
. r— :
| A !
- '
gL ‘ |
I Variateur de vitesse de l
i rotation, type 30510 |
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Pose de cable TIP (**00), pilotage par variateur de vitesse de rotation type 30510 avec thermostat TIP
industriel type 30058/30059

Réseau TIP EC, électromécanique TIP EC, électromécanique
230V

Protection par fusible par
I'utilisateur.
Observer les informations
du tableau
« Données électriques ».

Appareil n° 1 Appareil n°2

A Boitier de raccordement  Types 54xx56, 54xx58 et 55xx56, | [Boitier de raccordement  Types 54xx56, 54xx58 et 55x:56, |
R 30V | uniquement bornes Ub, Uc et GND | | uniquement bornes Ub, Uc et GND |
L N .
L] | Pont monté | | Pont monté |
- ~ B en usine . . en usine
5
PE | PE | PE | L | NJC LNclNo D‘IJ Ub A+ | B- | SH PE | PE | PE | L | N C LNclNo D‘IJ Ub A+ | B- | SH
g ] . I~ g ] - I«
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W1 ~ ™M w0 ~
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|8 |~ g |~
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: ; w4 : . : W8
2 7 2 2 2
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o . - 1
|~ IBO‘['rI]'Ierta fournir par - W5 Bornier & fournir par I'utilisateur
‘utilisateur |
[ S 2% l

WAl *

[ 2 1) Concernant les
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supplémentaires
(nombre max., voir

o information)
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! f::’: | I Variateur de vitesse de |
| E Thermostat industriel type 30058, - | rotation, type 30510 |

® type 30059 | : :
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Pose de cable TIP (**00), pilotage par variateur de vitesse de rotation type 30510 avec thermostat
ambiant type 30055

TIP

Réseau . S A Zeani
TIP EC, électromécanique TIP EC, électromécanique
230 V/50 Hz q q
Protection par fusible par . A il n° 2
I'utilisateur. Appareil n° 1 pparer n
Observer les informations
du tableau
« Données électriques ».
A '''''''''' Boitier de raccordement  Types 54x56, 54xx58 et | T T T Boitier de raccordement ~ Types 54x56, 54xx58 et |
55xx56, uniquement bornes | | 55xx56, uniquement bornes |
Réseau 230 V Ub, Uc et GND Ub, Uc et GND
N [ PE | Pontage : | Pontage :
B I ! monté I ! monté I
5 en usine en usine
PE | PE | PE | L | N C LNC lNO D’IJ Ub A+ | B- | SH PE | PE | PE | L | N C LNC lNO D’IJ Ub A+ | B- | SH
T . I~ g ]~ I«
5 5
1 1
M = = =
3 3 2* 3 2%
|8 |~ g |~
5 5 5
gn/ge gn/ge gn/ge
1 B 1 w4 1 hd 1 W8
2 2 2 2
3 - 3
far 3 ; - Bornier a fournir par
Bornier a fournir par o p 1)
- I'utilisateur R W5 I'utilisateur
[ 2%
1) Concernant les appareils
o ~ . supplémentaires (nombre max.,
-— -— - H H
= = = voir « Information »)
4 3 2*
|
|
‘ | =
~ ™ | = //’/'_"\ ‘
N[N | H ‘ | |~ - g
4|42 i ' ‘L‘N‘ ‘cs‘cs‘+ 4 ‘

abeyney)

Thermostat ambiant, |
type 30055
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Pose de cable TIP (**00), pilotage par variateur de vitesse type 30510 avec thermostat programmable TIP
type 30056

Réseau TIP EC électromécanique TIP EC électromécanique
230V

Protection par fusible par
I'utilisateur.
Observer les informations
du tableau
« Données électriques ».

Appareil n° 1 Appareil n° 2

A Boitier de raccordement Types 54xx56, 54xx58 et 55xx56, | rBoitier de raccordement Types 54xx56, 54xx58 et 55xx56, |
| uniquement bornes Ub, Ucet GND | . uniquement bornes Ub, Uc et GND X
Réseau 230 V I | | |
L N . .
LL] | Pont monté | | Pont monté |
- ~ 2 . en usine . . en usine .
5
PE | PE | PE | L | N C LNC lNO D’IJ Ub A+ | B- | SH PE | PE | PE | L | N C LNC lNO D’IJ Ub A+ | B- | SH
T . 1 - g ]~ I -
5 5
1 1
W1 ~ m o ~
= = =
3 3 2* 3 2*
PR 8|
5| 5 5
n/ /i n/
: Lo 9 199 W4 gnlge ® ] 199 W8
2 2 2 2
3 - 3
4 - 1
. |Borrlnera fournir par . W5 Bornier a fournir par I'utilisateur
‘utilisateur w
[ S 2% l

WAl 2*

[ 1) Concernant les
appareils
supplémentaires
(nombre max., voir

o information)
oN m
= W11 S =
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i LK |H LN FlF ' | | B I
123|456/ 7 8 | 9 - Sonde - LN =
| - X d'ambiance, | |
| type FL103 .

) ) - | Variateur de vitesse de [
Autres Informatlons, voir manuel .

| Thermostat programmable, type - Thermostat programmable | rotation, type 30510 |
30056 | e e o

I
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Pose de cable TIP (**00), pilotage par régulateur climatique type 30155, entrainement par vanne a
2 conducteurs 230 V CA, ouvert/fermé

TIP

Réseau TIP EC, électromécanique Vanne d'arrét thermo- TIP EC, électromécanique Vanne d'arrét thermo-
230V électrique électrique
! ' Appareil n° 1 il n°
Proteﬂlllon_lpar fusible par PP 230 V sans courant fermé, Appareil n° 2 230 V sans courant fermé,
util ISIBIQUI'. i en Option en Option
Observer les informations
du tableau % '
« Données électriques ». . _.;@
e
i E§ Xt B
L i ’Wk S l“[ ’W’\
Boitier de raccordement Types 54xx56, 54xx58 et 55xx56, | \ =/ Boitier de raccordement Types 54xx56, 54xx58 et 55xx56, k_/
i uniquement bornes Ub, Uc et GND | — | uniquement bornes Ub, Uc et GND — /
Réseau 230 V .
. . Pont monté
-L N .IE Pont : N
[} I monté en | | en usine
- ~ 3 . . . .
5| usine E ~
PE|PE|PE|L|N C|NC|N0 D1|Ub A+ B—|SH 3 PE|PE|PE|L|N C|NC|NO D1|Ub A+ B—|SH 3§
P P
g - ~ - ~ 3 - ~ - ~
5 5
1 1
W1 o~ I
= =
3 3 3 2%
1
|~ Y|~ 2
5| 5 1
2
Py gn/ge
1 1
2 2
3 =
Bornier a fournir par I'utilisateur E/ﬁ R
T ‘
o — ~
=) =\ et = -
= = = = =
4 2 * ok ok 2 * 2 * k% 2 *k ok
Y e 1 R R I |~ . o~
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11 12 | 13 | 14 NO |COM NO (COM 1 2
N N N L H K Al |[GND | AO |GND | Ul |GND | DI |GND

Contact

- Contact
par ex. fenétre par ex. chauffage/ Sonde d'ambiance
refroidissement
S - Options -
_..dg - b

. . . Autres informations, voir manuel Régulateur climatique
Régulateur climatique

type 30155

01/21 FR

kAMDMAMW




Pose de cable TIP (**00), pilotage par régulateur climatique type 30256, entrainement par vanne a

2 conducteurs 230 V CA, ouvert/fermé

Réseau TIP EC, électromécanique Vanne d'arrét thermo-
230V électrique
o
Pmiectlioﬂ IPa' fusible par Appareil n° 1 230V sans courant fermé,
utilisateur. :
Observer les informations en option
du tableau

« Données électriques ».

I\

Types 54xx56, 54xx58 et 55xx56,
uniquement bornes Ub, Uc et GND

Boitier de raccordement

e
%

‘\C‘

TIP

TIP EC, électromécanique

Appareil n° 2

Types 54xx56, 54xx58 et 55xx56,

Boitier de raccordement

Vanne d'arrét thermo-
électrique

230 V sans courant fermé,
en option

K

== uniquement bornes Ub, Uc et GND /
Réseau 230 V I
N ] PE | X
P |
- ~ 8 .
S = ~
PE|PE|PE|L|N C|NC|N0 A+ B—|SH 33 PE|PE|PE|L|N C|NC|N0 3§
& - -~ & |
5 =l
1 1
W1 o~ I
= =
3 3 3
1
|~ EE |~ 2
& 5 1
2
Py gn/ge
1 1
2 " 2
3 =
Bornier a fournir par I'utilisateur E/ﬁ R
T ‘
© 2 2 =
= = = =
4 2*** 2* *
‘ N ‘ L ‘01 ‘02 ‘ 1 ‘GND‘ 03 ‘GND‘ 12 ‘GND‘ NO |COM 1 2
Contact
par ex. chauffage/ Sonde d'ambiance
Tefr
Régulateur climatique
type 30256
Autres informations, voir manuel Régulateur climatique
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Pose de cable TIP (**00), pilotage par variateur de vitesse de rotation type 30515

Boitier de raccordement

Types 54xx56, 54xx58 et 55xx56, |
uniquement bornes Ub, Uc et GND

Réseau TIP EC, électromécanique Vanne d'arrét thermo-
230V électrique
. ; Appareil n° 1
Proteclllon Ipar fusible par PP 230 V sans courant fermé,
utilisateur. ;
Observer les informations en option
du tableau 153
« Données électriques ». :

©

]

TIP

TIP EC, électromécanique

Appareil n° 2

Boitier de raccordement

Types 54xx56, 54xx58 et 55xx56, |

Vanne d‘arrét thermo-
électrique

230 V sans courant fermé,
en option

| uniquement bornes Ub, Uc et GND
. Pont . Pont .
| monté en | | monté en |
| usine R~ 49kQ < ) usine  [Ri>49KQ ~
PE | PE | PE | L | N A+ | B- IjH 33 PE | PE | PE | L | N C LNClNO D1J Ub | Uc [GND| A+ | B- | SH 33
& | « & | o
El El
W1 o~ T
= =
3 3 3
1
RN . 2 8| 2
ElE El
gn/ge gnige
1 1 w8 1 1 W10
A d
2 2 | 2 2 — e
3 3 4 3 3 Concernant les
gn/ge Z4AN gn/ge 4 appareils
supplémentaires
iar i “tili - < P . - nombre max., voir
Bornier & fournir par I'utilisateur N 1 W9 Bornier & fournir par I'utilisateur 14 W11 :nﬁ,,maﬁon) Surle
° 2 : 2 L TP, dernier appareil,
\ L 3 3* | 3 X mettre le conducteur
N1 v 3* n° 4 sur GND.
N Py A .
Bornier a fournir par Bornier a fournir par
|"utilisateur I'utilisateur
I ™ s L QrrHk ©
= = = = = w17
* %k kK
4 3* 2**** 2 2****
-~ - _ﬂ P I . R - ~| | Evaluation a fournir par I'utilisateur -~ - o~ - o~ -~
5|
L ‘ N ‘ PE | LV ‘ N ‘ PE L ‘ N ‘ PE ‘ ‘ Err | Uc |GND 24V ‘GND‘ DI ‘ DI2 ‘GND‘ DI3 ‘GND‘ 110 | All ‘GND Mi1 ‘GND COM‘ NC ‘ NO COM‘ NC ‘ NO | 1- | 2+ | 1- | 2+ NO [COM NO |COM
mains valve EC-motor en hlc err clock room sen frost operation fault
Protection antigel ou
Message de Défaut collectif 2e Sonde P Contact
) ) fonctionnement d'ambiance Sonde d'ambiance refroidissement Contact validation
Variateur de vitesse de
rotation électronique
type 30515 ) ‘
- Options -
Autres informations, voir manuel Variateur de
vitesse de rotation électronique
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Pose de cable TIP (**00), pilotage par DDC/GLT, entrainement par vanne a 2 conducteurs 230 V CA,

TIP

.
ouvert/fermé
Réseau TIP EC électromécanique Vanne d'arrét thermo-
230V électrique
. . Appareil n° 1
PfOteEtlltm IPaf fusible par PP 230 V sans courant fermé,
utilisateur. :
Observer les informations en option
du tableau
« Données électriques ».

Types 54xx56, 54xx58 et 55xx56, |

TIP EC électromécanique

Appareil n° 2

Types 54xx56, 54xx58 et 55xx56,

Vanne d'arrét thermo-
électrique

230V sans courant fermé,
en option

| uniquement bornes Ub, Uc et GND | ~ | unigquement bornes Ub, Uc et GND
Réseau 230 V
Pont - . Pont
-L N .ﬂ- .
- | monté en | | monté en
& . - . ! ’
i R =1 usine  [Ri> 49 KQ < usine  =79ka
A+ | B | SH 3§ PE | PE | PE | L | N Uc [GND| A+ | B | SH
& | «~
5
o~ LN
= =
3 ) 3 ©
= =
4* 4*
8|~
E]
W1 gn/ge ® gn/ge
1 1
3 2 2
Bornier a fournir par I'utilisateur
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= L o =1 o © ] =2/ =
. = c = = c = @ @
e E 3 gz a 2
| 3 S 3 f
@ (=1 (=
: 2 2 F =
| g ' 2 €
. a. o = =

Automatisation des |
batiments (GA)
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